


“江西迪亚特自动化设备有限公司”2014年成立，位于江西南昌小蓝经济技术开发

区；专注提供智能制造解决方案，集智能装备、机器人集成应用、工业自动化生产线、教

学装备及课程体系建设、精密机械加工等专业企业；公司具备自主研发、设计、生产制造

能力。产品广泛应用于教学、有色冶金、航空航天、生物医药、新材料、轻工机械等领域。

公司取得高新技术企业证书，获得多项专利技术；通过ISO9001:2015国际质量管

理体系认证；取得江西省国家保密局认定的“武器装备科研生产单位三级保密资格证书”；

通过江西省工信厅认定的“江西省智能制造系统解决方案供应商”；“埃斯顿机器人工程

有限公司”江西地区授权系统集成商。      

公司凭借持续的技术创新、丰富的项目实施经验、对客户需求的快速响应、良好的

售后服务，与国内军工、航空航天、汽车及有色冶金等行业知名企业建立了长期、良好的

合作关系，优质的客户资源为公司业绩的持续稳定增长提供了保障，获得了客户的信任及

认可，在客户中享有较高的知名度。

 公司秉承“立足南昌，辐射全省，面向全国”经营战略，把握“南昌市智能制造与

产业转型升级“十四五”发展机会，力争成为江西省主要的智能制造解决系统方案供应商

之一。
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教学装备

智能制造教学
体系

智能制造生产
线

复杂工程设计
实践

数字孪生虚拟
仿真

复杂工艺设计

复杂系统集成

智能制造微工
厂

小型系统机械
设计实践

小型系统电气
设计实践

小型系统工程
仿真设计实践

智能装配创新
工作站

可重组式智能
制造创新单元

智能制造基本
培训模块



教学装备



教学装备系统

工作站集成了创新设计、智能识别、机器人应用、视觉识别、零部件装配、数字化信息软件为一体的集成
单元，适用于多学科融合交叉应用实践，通过平台将智能制造关键技术进行全方位体现。通过信息化手段进行数控
机床数据信息监控、工业机器人动作状态与信息监控，并配套可视化看板对系统数据进行统一展示。



变速箱加工机器人自
动上下料



机器人本体及电气拆装实训台 机器人电气调试与故障诊断 桌面式机器人应用装置 六面式机器人应用装置

机器人运行与维护应用装置 双机器人协作发动机装配装置
（西安交通大学定制）

三站式多单元组合式机器人应用装置



机器人雕刻工作站 机器人上下料工作站 双臂协作机器人工作站



智能立库 排气管焊接工作站

剪板、折弯自动上下
料

车厢焊接工作站 端拾器



2032纽扣电池离线清洗设备

自动上下料单元

清洗单元



轮胎模具离线机器人自动激光清洗设备

机器人清洗单元

定位单元



江西铜业集团（贵溪）冶金化工工程有限公司-吊耳切割自动生产线



    人工将扫码后的产品推放在套袋装箱设备上后，设
备会自动完成套袋装箱，人工扫码后放置附件及标签
后称重再将装箱推放置封箱设备自动封胶带，封箱后
码垛机器人自动抓取装箱进行码垛，码垛完成（两列
七层）后，码垛移栽设备自动移栽至下货工位，所有
动作完成，依次循环。

自动化包装生产线

    人工在包装机上将货物放在输送线上后，物料会在
输送系统上直接流向压包机，之后运行至指定码垛位
置，此时码垛机器人进行码垛，码垛完成输送至栈板
下料缓存输送传输1/2/3/4.提高输送效率及其稳定性。

自动化码垛生产线



n 工业视觉组装连接

n 工业视觉软件开发

n 不同特征识别处理

n 工业视觉通讯应用

n 视觉机械手引导应用

n ……



标准弧焊工作站



标准点焊工作站



东风车架焊接项目

工作范围：模拟仿真、机械设计

项目介绍：菱智、CM7、F600前车架

点焊、螺柱焊、弧焊，共59台机器人，

36JPH。



堆高机重叉、臂架焊接项目

工作范围：模拟仿真

项目介绍：包含等离子划线、激光巡位、

弧焊，共弧焊机器人13台。





数字化信息服
务

云端在线学习
平台

云端安全考核
系统

基于网络的设
备控制管理

基于网络的设
备采集与分析





基于3D虚拟的数字化监控与管理系统



基于3D虚拟的数字化监控与管理系统



工业智能AGV平台

工业智能AGV

机械结构测试
安装

车体结构安装
实践

车轮与驱动结
构安装实践

顶升与翻转机
构安装

机械结构创新
设计

电机系统设计
与安装

直流供电系统
安装

小车驱动系统
安装

激光导航系统
安装

控制系统安装

智能AGV 2D地
图与控制

利用激光雷达
建立地图

利用软件建设
工作路径

编写运行控制
程序

智能小车软件
调度

无线通讯系统
建立调试

智能控制算法
设计

    工业智能AGV平台是一个提供给学生进行工业智能AGV小车从机械设计组装，电气连接调试、软件设计规划运行
的复杂机电一体化工程应用载体。调试完成后在调度系统管理管理监控下、可依照作业任务的要求，选择所规划的最
优路径，精确行走并停靠指定的地点，完成一系列作业任务，如取货、卸货等功能。



机电一体化应用装置

机电一体化应用

PLC基础控制装
置

典型机电一体化
机构

MPS小型机电一
体化生产线系统

组合式机电一体
化装置



液压气动应用装置

液压与气动

基本液压装置

气压传动装置

比例液压装置

伺服液压装置

液压工程机械



mailto:lyhuang168@126.com

